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تطوير مرشح هجين عائم متكيف
Developing an Adaptive Fuzzy Hybrid Filter

وجدان معاني تكروري. م

الدكتورة المشرفة هيام خدام

قسم هندسة الحواسيب والأتمتة

الترشييييح هيييو تسنيييية نساسيييية ك نوريييية اليييتحكم والهندسييية
ات وتسييتمدم لتسييدير  اليية النوييام ميية خييال سلسييلة ميية السياسيي

يح عييو وجييخ الم ييوبر  تعتيي  تسنيييات الترشيي. الممزوجيية باليييجي 
كيات ضرورييية لأنوميية المنيياورة وتتدييو الهييدم والتيي  تتميييز بسييلو 

.عالية الديناميكية  الاخطية وغير الحتمية
يية تم اقتراح خوارزمية جديدة لمرشيح هجيين تجميو ميا بيين خوارزم

وخوارزميية تكيييية مطيورة لمرشيح  PFمطيورة لمرشيح الجسيي ت 
UKF ح ول عو بحيث يتم الاستيادة مة مزايا كا الموارزميتين وال

قيادر مرشح متين ضد اليجي  غيير الاياوو والمتايير ميو اليزمة و 
لييية عييو التكيييف مييو الأنوميية الاخطييية والديناميكييية وب قيي  ك

كيف ميو نظهرت النتائ  نن الموارزمية المستر ة نجحي  بيالت.  سابية
و ديناميكييية النوييام الاخطيي  والتعاميي  مييو اليييجي  غييير الايياو 

الة النوامللسياسات وذلك بتسديم دقة عالية ومتانة نثناء تسدير  

ة تم اقيتراح خوارزميية لمرشيح هجيين   ييث تيم اسيتمدام خوارزميي
مطيييو رة عييية مرشيييح الجسيييي ت مييية نجييي  التطديسيييات الاخطيييية 

استمدام ولاستيادة مة المعلومات المكانية والزمانية للهدم تم
ييتم  سيام متاييرات توابيو انيت ء دخليخ مية  .T-Sالنميوذ  العيائم 
كيي  يييتم  سييام المتاييير العييائم الابتييداي FEMخييال خوارزمييية 

وذلك مة نج  تسريو التسارم وتجنيب FCRMبواسطة  FEMلطريسة 
نما . ة الثابتةالت ثير الذاتي الناجم عة الإعداد اليدوي للسيم الابتدائي

بالنسييدة لميير  قواعييد النوييام العييائم فييتم  سييابهم ميية خييال 
لمعالجية الييجي  غيير المعيروم  UKFخوارزمية تكييية مطورة عية 

يوفة والمتاير ع  الزمة وذلك باستمدام معادلة خطية لإيجاد م 
شيك  تااير خط  النوام  وإيجاد م ييوفة تاياير ضيجي  السياسيات ب
اسيات  مني   اعت داً عيو قييم السياسيات السيابسة وتعيدد الحس

.وبالتالي الح ول عو قيم  سابية دقيسة

. مرة باستمدام طريسة مون  كيارلو100تم تنييذ الموارزمية 
   و تم تسيييم نداءهيا مية خيال جيذر متوسيأ المطي  التربيعي

وبالمسارنييية ميييا بيييين جيييذر المطييي  التربيعييي , لتتديييو الموقيييو
توهر النتائ  نن  SPF-FEMTللموارزمية الهجينة والموارزمية 
مة الموارزمية الأخير  70%الموارزمية المستر ة نق  بنسدة 

ة وبتكليييية  سيييابية نقييي   ييييث نن درجييية تعسييييد الموارزميييي
للموارزمييية  m*nمسارنيية بيييدرجة تعسيييد  n+mالمستر يية 
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