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Non-linear periodic adaptive control with time-variant systems
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قســم هندســـة الحواسيــــــــــب والأتمتـــة

النظاااالدالاااير ادخطااا داليرااا دالمن طااا دماااادالااانماد اااردنظاااالد طا ااا د ردنظاااالدرا  ااا د
طنناسا دبطادالمن ط اتدخط دمنناسبة،دعلىدعكسدالأنظمةداليرطةدالير طةدالن ال لا ةحطث

.فطهادن ط دالمي جاتدبشكلدمباش دمادالن ط اتدف دالمييلات

رلطاة،درطانلدن  فدالأنظمةدالير طةدخط داليرطةدبيطنامطكطنهادالم قيةدرحساسطنهادللظا رفدالأ
لدمثلدالن قطيداسنييالدالم ايلاتدالنفا لطةدلنمثطلهاد طا طاً،درلكاد ناكدمجمرعةدمادالمشاك

طاتدلحلدف دنمذجنهادرالص رباتدف دالننبؤدبسلركها،دلذادكاادمادال  ر ادرجريديرا نم
. ذهدالمشاكل

لنظالدرائ ةدبيرادرطا دحطاثدطانلد/AC/طهيفد ذادالبحثدالىدنحسطادعملطةدالنحكلدالمرائلد
س عةدمادخط د ابلةدللقطاسدرنن ط دب(درالن دن ب دعادالرنا)دαالنحكلدبأياءدالنظالدمادكراد

ر ا النمادربشكلدخط دير دننطجةدن  ضدالنظاالدل اجطجطاد ارططاد مااد اجط دالا ا
Wd ر جط دالي جدWnدد.

بالإ افةدالاىدم شامدمسانم دماادالانمادTطقرلد ذادالبحثدعلىدا ن احدمنحكلدير ادبير د
،د ماادمانحكلد بامدالجيرلاةدprobing signalطسنييلدمااد جالداشاا ةدنصاحطمد ردنحساسد

 نمايدعلاىدالمسنييلدفهردمنقرادنمنطاً،درننلدعملطةدالنيماطادعاادر طاخدميماادباا امن اتدط
.h=T/2 يذدال طناتدحطثد ادير د يذدال طناتد رد

مادخط د ابلةدللقطااسدرنن طا دبسا عةدماادالانαالنحكلدباسنق ا دالمنشأةدمادكراد1.
.ربشكلدخط دير 

.T منادبا ن احدمنحكلدير ادبير د2.

 probingم شمدمسنم دمادالنمادطسنييلدماد جلداشا ةدنصاحطمد ردنحساسد3.
signalلنيماطادر ردطمثلدالإ افةدالياصةدبنا،دحطثد نهدبيلادمادالقطالدب ملطاةدا

ىدالاييلدر بمدالجيرلةدبناءدعلىدالي جدفقردنحادسرفدنقرلدبذلكدبالاعنماايدعلا
.رالي جدالمقابلدله

.منحكلد بمدالجيرلةدمنقرادنمنطاًد4.

.ميمادبا امن اتدبالاعنمايدعلىد يذدال طنات5.

.h=T/2ير د يذدال طناتد رد6.

يطهادالنيمطادف داليرا نمطةدالمقن حةد يقدحطثد اد عظالديراأدنيماطادلا1.
رالسب دف دذلاكد0.63 ماد عظلديرأدنيمطادليىدالباحثد رد0.37 رد

لااىدط ااريدلأادالنيمااطادطاانلدبالاعنمااايدعلااىدالااييلدرالياا جدالمقاباالدلااهدع
يدعلاىدعكسديرا نمطةدالي اساةدالم ج طاةدالنا دنقارلدباالنيمطادبالاعنماا

.الي جدفقر

أنااهدعناايدافايناااد ااذادالن اايطلدب ثبنااتداليرا نمطااةدالمقن حااةدف الطنهااادحطااثد2.
ارئاةدلأناهدالنيمطاداعنمايادًعلىد طمةدالي جدفقرد يدنحصلدعلاىدنناائ دي
سديراأد يدطنلداييالداشا ةدنحكلدكبط ةدر  دمادسببتد فانةداليا جدرلاط

النيمطا

 دمنحناا دالياا جدفاا داليرا نمطااةدالمقن حااةد كثاا داساانق ا ادًمااادمنحناا3.
ىدالي جدليىديرا نمطةدالي اسةدالم ج طةدحطثد ادنمادالاسانق ا ددلاي

 مادعنيديرا نمطةدالي اسةدالم ج طةد ردد1.06اليرا نمطةدالمقن حةد ر
لاايىدنظااالدديرا نمطااةد%د38كمااادنلاحااظدرجااريدنجااارندبقطمااةد4.54

.الي اسةدالم ج طةدبطنمادالنجارندم يرلدليىداليرا نمطةدالمقن حة
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